Apéndice A
Outros sistemas de coordenadas

Os operadores gradiente, divergente e rotacional dependem do sistema de coordenadas. A
tabela mostra como se apresentam em coordenadas retangulares e também em coorde-
nadas cilindricas e esféricas. Utilizamos as notagdes: V f = grad f para o gradiente do
campo escalar f(r), V-A = div A e VXA = rot A para, respectivamente, o divergente
e o rotacional do campo vetorial A(r).
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¢ Coordenadas cilindricas (p,,z2)
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¢ Coordenadas esféricas (r,0,p)
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